EC frameless 45 flat &J43.4 mm, Conmutacion electronica (Brushless), 30 W
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Acotado detallado
de acuerdo con las

A instrucciones de
B PIN 3 PIN & montzje.
PIN 1 PIN 2 PIN 1 PIN 2
Il Programa Stock Referencia

[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

con sensores Hall| 548273 574536 574537 574538

Datos del motor

Valores a tensiéon nominal

1 Tensién nominal \' 12 18 24 36
2 Velocidad en vacio rom 4360 4890 4360 4750
3 Corriente en vacio mA 163 129 814 61.6
4 \elocidad nominal rpm 2910 3510 2930 3290
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 54.9 578 54.7 66
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 2.02 1.63 1.01 0.847
7 Par de arranque mNm 247 295 251 378
8 Corriente de arranque A 9.69 8.61 4.93 5.35
9 Max. rendimiento % 76.3 775 76.5 801
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes fase-fase Q 124 2.09 4.87 6.73
11 Inductancia en bornes fase-fase mH 0.56 0.697 2.24 4.29
12 Constante de par mNm/A 255 34.3 51 70.6
13 Constante de velocidad rpom/V 374 278 187 135
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 18.2 17 17.9 129
15 Constante de tiempo mecanica ms 28.6 308 281 20.2
16 Inercia del rotor gcm? 150 150 150 150
Datos térmicos n [rpm]

17 Resistencia térmica carcasa/ambiente  6.73 K/W
18 Resistencia térmica bobinado/carcasa  3.92 K/W

19 Constante de tiempo térmica del bobinado 11.4s 12000

20 Constante de tiempo térmica del motor 296 5000
21 Temperatura ambiente -40...4100°C 548273
22 Méax. temperatura del bobinado +125°C g0
Datos mecanicos
23 Max. velocidad permitida 10000 rpm 6000 Il Rango de funcionamiento continuo
Otras especificaciones 8 4000 Rango de funcionamiento continuo
29 Numero de pares de polos 3 con resistencia térmica reducida Ry, 50%
30 Numero de fases 89g 2000 [T Rango de funcionamiento intermitente
31 Peso del motor 359
Peso del rotor 54g © 0 40 80 M [mNm| —— Potencia nominal asignada
Peso del estator 0.15 0.86 1.6 23 3 1[A]

Los datos de la tabla son valores nominales.

Conexiones motor (cables AWG 24) Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 38

rojo Bobinado 1 motor Pin 1
negro Bobinado 2 motor Pin 2
blanco Bobinado 3 motor Pin 3
N.C. Pin 4
R)A%?:Xctor g;‘_’gﬁggxloo Electronicas Recome’nqladas:
. Notas Pagina 38
Conexiones sensores (cables AWG 24) ESCON Module 24/2 486
amarillo Sensor Hall 1* Pin 1 ESCON 36/3 EC 487
marron Sensor Hall 2* Pin 2
gris Sensor Hall 3* Pin 3 ESCON Mod. 50/4 EC-S 487
azul GND Pin 4 ESCON Module 50/5 487
verde Vha1 4.5...24VDC Pin5 ESCON 50/5 489
N.C. Pin 6 DEC Module 24/2 491
Conector  N°de articulo DEC Module 50/5 491
Molex 430-25-0600 EPOS4 Micro 24/5 495
Esquema de conexionado para los sensores Hall EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
ver pagina 49 ) EPOS4 Mod./Comp.50/5 496
interna pull-up (7...13 kQ) su pin 5 EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
Conexiones NTC (cable AWG 24) EPOS4 50/5 501
rosa NTC EPOS2 P 24/5 504
azul NTC

Resistencia25°C:5kQ+1%,beta(25-85°C):3490K
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