RE-max 29 29 mm, Graphitbirsten, 22 Watt
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I [ agerprogramm Artikelnummern

[ Standardprogramm

Sonderprogramm (auf Anfrage)

(226784 PPIFEE] 226787 PRIFET] 226789]2267901226791/2267921226793] 226795/ 2267961226797 2267981226799]226800

Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung vV 9 12 18 24 30 36 42 48 48 42 48 48 48 48 48
2 Leerlaufdrehzahl min?' 7890 9350 9010 8860 9140 8700 8410 8630 7470 5350 5250 4870 4040 3250 2700
3 Leerlaufstrom mA 782 737 46.8 342 286 223 183 165 137 102 87 793 6.33 49 3.96
4 Nenndrehzahl min?' 7580 8960 8270 8050 8200 7760 7450 7670 6450 4330 4240 3850 3000 2200 1630
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 109 123 197 27 30.8 311 30.8 307 294 31 311 312 309 309 306
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 108 1.08 108 1.08 1.01 0.811 0.666 0.595 0.495 0.425 0.366 0.34 0.28 0.225 0.186
7 Anhaltemoment mNm 284 299 242 299 300 287 271 277 215 164 162 150 120 95.7 775
8 Anlaufstrom A 261 245 127 116 96 729 571 522 352 22 18 16 1.06 0.684 0.461
9 Max. Wirkungsgrad % 89 89 88 90 90 89 89 89 88 87 87 86 85 84 82
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0345 049 141 207 313 494 736 919 136 191 258 301 451 70.2 104
11 Anschlussinduktivitat mH 0.035 0.045 0.108 0.199 0.292 0.465 0.677 0.841 112 167 226 263 381 587 848
12 Drehmomentkonstante mNm/A 109 12.2 19 258 312 394 475 53 611 747 86.9 937 113 140 168
13 Drehzahlkonstante min/V 879 781 502 370 306 242 201 180 156 128 110 102 84.6 68.2 56.8
14 Kennliniensteigung min/mNm 279 314 374 298 306 304 311 313 348 327 326 327 338 342 351
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 421 424 428 423 424 424 426 426 4.3 4.3 43 429 432 434 435
16 Rotortragheitsmoment gcm? 144 129 1 136 132 13.3 1341 13 1.8 125 126 125 122 121 11.8
Thermische Daten n [min’] I Dauerbetriebsbereich
17 Therm. Widerstand Gehause-Luft 15.8 K/W Unter Beriicksichtigung der angegebenen thermi-
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehéuse 4.0 K7W schen Widersténde (Ziffer 17 und 18) und einer Um-
;g merm. Ze!tkonstante der Wicklung 1595 gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
erm. Zeitkonstante des Motors 927 s Belast di imal zuldssige Rotort "
21 Umgebungstemperatur -30...+85°C elastung die maximal zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Kugellager) Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 10400 min™ Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uber-
24 AX|aIsp|eI 0.1-0.2mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.025 mm
26 Max. axKi)aIe Belastung (dynamisch) 50N : T T r 30. .M [mNT] ynenleistn
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 75N 02 04 06 08 1.0 |I[A] P 9
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 20N
Mechanische Daten (Sinterlager) _
23 Grenzdrehzahl 10400 min-
24 Axiallspiell 0.1-0.2 mm Planetengetriebe
25 Radialspiel _ 0.012mm  ~27 g i
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 17N o = 3
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 80N 0'7.5 -4.5Nm
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 123N Seite 339
Planetengetriebe Empfohlene Elektronik:
Weitere Spezifikationen 32 mm —| 1.! Hinweise Seite 24
29 Polpaarzahl 1 1.0-6.0Nm { ESCON Module 24/2 416
30 Anzahl Kollektorsegmente 13 Seite 343 ESCON 36/2 DC 416
31 Motorgewicht 150 g Spindelgetriebe ESCON Module 50/5 417
@32 mm ] | .. ESCON 50/5 418
Motordaten geméss Tabelle sind Nenndaten. Seite 370-372 =

Erlauterungen zu den Ziffern Seite 151.

Option
Sinterlager anstelle Kugellager
Litzen anstelle Terminals
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